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540kW Sistem incarcare pantograf

1. Generalitati

Odata cu dezvoltarea rapidé a noii industrii energetice, vehiculele
electrice pure si statiile de incircare au fost puternic promovate si
popularizate, in special sistemul de transport public §i sistemul de operare

tip naveta, care realizeaza célatorii ecologice.

in prezent, pentru a asigura kilometrajul necesar (autonomia),
sistemul de transport cu autobuze si sistemul tip naveta se constati ci
necesarul de energie electrici a intregului vehicul este relativ mare si
timpul de incércare este lung, precum §i spatiul de parcare este dificil de

coordonat, ceea ce a redus in mare masuré eficienta de functionare.

Odatd cu dezvoltarea tehnologiei bateriei, densitatea energiei
bateriei si numarul de incircari §i descirciri, s-a realizat o imbunétafire
semnificativi. Curentul de incarcare acceptabil a fost, de asemenea, mult
imbunétégit pana la 750 - 800 A. Datorité limitérii materialului normal al
cablului conectorului, curentul maxim de incircare al conectorului de
incarcare existent este de 200A. in prezent, tehnologia materialelor si
cerinele practice nu reugesc treptat si satisfacé cererea actual de incarcare
a sistemelor tip naveta sau autobuzelor. in acest caz, sistemul de alimentare

cu energie mare este extrem de urgent.

CONFORMCU
ORIGIHALUYL |

———

'l-ﬂ.F.-‘

341




HICONICS
EMEBE Pantograph System -V1.0

Pentru a se adapta la dezvoltarea incarcérii de mare putere sia
raspunde ceringelor vehiculelor de transport public si a sistemelor de
operare, compania Hiconics a proiectat si dezvoltat un sistem de incércare
pantograf pentru a satisface pe deplin nevoile de incarcare ale vehiculului,
reducénd considerabil timpul de incércare §i imbundtitind eficienta

operationala.

2. Normative de referinta si specificatii

Sistem de incircare conductivd a vehiculelor
IEC61851-1 -2017
electrice. Partea 1: Cerinte generale
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IEC 61851-21-2-2018

Cerinfe pentru conectarea conductivi a surselor de
alimentare AC / DC pentru vehiculele electrice

Cerinfe EMC ale sistemului de incércare la bord

IEC 61851-23-2014

Sistem de incircare conductivd a vehiculelor
electrice. Partea 23: Stajie de incircare a

vehiculului electric in curent continun

IEC 61851-24-2014

Sistem de incircare conductivdi a vehiculelor
electrice. Partea 24: Comunicatii digitale intre o
statie de incircare DC EV si un vehicul electric

pentru controlul incarcérii DC

IEC 62196-1-2014

Mufe, prize, conectori pentru vehicule §i prize de
vehicul. Incircarea conductiva a vehiculelor

electrice. Partea 1: Cerinfe generale

IEC 62196-3 2014

Mufe, prize, conectori pentru vehicule §i prize de
vehicul. incarcarea conductivdi a vehiculelor

electrice. Partea 3

ISO 15118-2 2014

Vehicul EV - Comunicare digitala a incarcarii prin
sistemul de incércare DC combinat cu sistemul de

contro]l EV
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3. Conceptul de dezvoltare

Proiectul este conceput si dezvoltat ca un sistem de incircare 540kW,
care este proiectat §i dezvoltat complet in conformitate cu cerinele
standardului european §i indeplineste cerintele Uniunii Europene.
Tensiunea sa maxima de iesire este de 1000VDC si curentul maxim de
iesire este de 800A, astfel incat s3 se obfind puterea maxima de iesire, sa
indeplineasca pe deplin cerintele de incarcare de mare putere §i sa reduca

mult timpul de incircare.

Acest proiect adoptd modul pantograf coborator (pantograf inversat) .
Dupi ce vehiculul se opreste in pozitia specificat, soferul va apisa butonul
de pe vehicul pentru a incepe incircarea, iar pantograful va cobora automat
si va incepe procesul de incircare. C4nd incircarea s-a incheiat sau dupa
ce soferul apasa butonul pentru a opri incarcarea, pantograful se va ridica

automat fard a necesita interventia unui operator dedicat.

Acest proiect adopti modulul de proiectare si dezvoltare de tip modul
dulap putere + pantograf, separi partea de putere de partea de incércare si

reduce foarte mult zgomotul in timpul incarcarii.

Acest proiect adoptd tipul de comunicare WIFI, care indeplineste

cerintele tehnice OPPCHARGE.

Protocolul de comunicare cu vehiculul este proiectat si dezvoltat in
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incarcarea bateriei.

3.1. Conditii de mediu

conformitate cu 1SO15118. Monitorizeaza energia utilizata pentru

No. Item Cerinte Unit. | Observatii
tehnice
1 Temperatura -30~+55 °C
Operare <98
2 Umiditate % Fara condensare
Depozitare | <98
Pentru 2000m sau
deasupra, declasarea
3 Altitudine <2000 m este necesara conform
1EC/TR60146-1-
2:2011
N Dulap Ventilatie
putere fortata de aer
Metoda
4 racire
Racire
Pantograf =
naturala
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3.2. Caracteristici electrice

Caracteristici intrare

-

tensiunii

No. | Item Cerinte tehnice Unit. Observatii
. _ Tensiunea retele;
1 Tensiunea intrare AC 400+15% V AC | de alimentare a
sistemului
Tensiune nominali de
4N+
2 Py 400 VAC |3PiN+PE
3 Frecventa intrare AC 50+10% Hz
4 Coeficient putere 2>0.98
Curent armonic
<5 %
> (THD) = °
6 [Modul de Intrare AC | T¢I faze - 5 3P+N+PE
cabluri
Caracteristici iesire
: gl Reglabila
; Tcnsufne iesire 150~1000 Ve COTlgtl:nUlg prin
reglabila monitorizare
2 Curent iesire 750A ACC
3 Puterea maxima 540 kW
] Gama completa
q Eroare de tensiune <*0.5 %
—f— de iesire
Curent iesire CC
+] %
>30A
5 Eroare de curent
Curent iesire CC
+0.3A A
<30A
6 Precizia £0.5 %
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stabilizate
Precizia curentului
0,
7| stabilizat *l %
Valoare standard | Valoare
8 Factor de ondulare
<0.5, varf <1
9 Eficienta energetica >95 % ;Ozf’r;ﬁ: ina sau
Gradul mediu de
Cel putin 4
10 | dezechilibru al <5 %
module
curentului
11 | Timp de control curent 220 AJs
12 | Rata oprire curent 2100 Als
Pol de incarcare PpoZitiv
Metoda conectare intre | Sistem conectare | (DC 1), pol de incarcare
13 negativ (DC-), pol de
autobuz si statie automata 4 poli | protectie (PE) si Control
Pilot (CP)
Caracteristici protectie
Punct protectie sub- :
I | tensiune intrare <340 VAC | Reglabil
Punct protectie supra- :
2 tensiung intrare Pra- | 2460 VAC | Reglabil
Cand s-a produs
supracurent de
. intrare, modulul
Protectie  supra-curent i de incarcare din
3 | intrare ) interiorul
dispozitivulul

detecteazi _I
supracurentul de
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Intrare astfel
incét s& intrerupa
Infrarea s§i  sj
realizeze
autoprotectie
. . Depasi i
Protectie supra-tensiune ep‘aSIre =erint
4 P VCC |tensiune BMS cu
1esire 10V
s Protectie  supra-curent A Depasire cerinta
iesire BMS cu 120%
6 Protectie la scurt-circuit | da
, 7 Protectiec  supra - 65 oC
temperatura
Protectie de reducere la o Reducere liniara
s C
8 temperaturs ridicats =60 automata
R in caz e
. : Oprire  urgenta urgentd, butonul
9 i’:;::e la  oprirea soft (controlat de ge en? l‘irg_e buq:
i
fm——r software) apasat imediat
10 Curent de impuls de <110%@curent A
intrare intrare
11| Timp de pornire usor 3~8 S
Rezistenta
izolatiei de 100
/V <R <500
Q / V sistemul
ﬁ pan{ograf : vg
e emite o alarm
- E*‘Pfoiectla 1zolatiei de ?ncima]a dde
iesi 1Zolafie ar
fesire poate fi totusi o
incércare
normali. Cand R
< Q/ 100 V,
pantograful va
opri
13 Protectie adeziune g |da
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releului de iesire

Alte caracteristici
Interfata incarcare iesire Conform cu

3, &

1IEC62196-3-2011

2 | Consum in Standby <50 W
3 Zgomot <65 Db
Precizie afisare current
4 pe display <t %
Precizie afisare tensiune
6 Valoare current rezidual | <10Ma
Fara starpimgere
— | Frecventa ~/  putere 2500V AC de izolatie i
7 trecere rapidd in
rezista la tensiune 3500V CC decurs de ]
minut
Tensiunea de
8 Rezistenta de izolatie >20MQ incercare 1000V
DC
9 |IPclasa IP54
10 | IK clasa IK10
11 | Protocol comunicare 1SO15118
Indeplimeste
12 | Conditii de mediu

t
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Fara cadmiu,
hybrid sau
fluoride

Durata de viata estimata | 15 ani

3.3. Monitorizarea platformei Back Office

Sistemul de incircare pantograf are 4G, WLAN cu fir §i alte interfete
de comunicafii pentru a satisface optiunile diversificate ale clienfilor.
Comunicarea sistemului pantograf este proiectatd §i dezvoltatdi in
conformitate cu protocolul OCPP1.6], care poate realiza urmitoarele
functii :

1. Actualizare la distan{i: convenabil pentru intrefinerea post-vanzare

si extinderea functiei de urmdrire.

2. Diagnosticare de la distanta: convenabild pentru diagnosticarea la

distant# a erorilor §i rezolvarea problemei de la distanta.

3. incarcare inteligents: Poate realiza controlul de la distanta al puteri
de iegire a pantografului unic si a intregii statii de incércare, precum si

pornirea §i oprirea incéircarii, secventa de incércare etc..

4, Suport pentru achizitionarea de la distan{d i setarea functiei

o R - Qﬁm od § [ '__ _
.ong INALUL | 4;/»

Y

L—_




HIEONICS

EMEE Pantograph System -V1.0

parametrilor, realizarea operatiunilor fra pilot

4. Tehnologii cheie si principalele puncte inovatoare

1. Incarcare rapida de mare putere realizatd, cu puterea maximi de
iesire 420kW , timpul de incarcare s-a redus mult. Sistemul de pantograf
adoptat, care este mai sigur §i mai simplu, vizeaza in principal reducerea
timpului de incércare, ceea ce reprezinti o solufie excelents la problema
incércérii rapide in sistemul de transport public si sistemul de operare a
navetistilor.

2. Comunicatia WIFI direcfionalé este adoptatd pentru a realiza
pozitionarea incdrcdrii §i interactiunea datelor, cu o gami largd de
pozitionare, o stabilitate puternicd a interactiunii datelor §i o securitate
imbunatagita a datelor prin criptare.

3. Schema de proiectare a piesei de putere + partea de incércare a
rezolvat mult poluarea fonic# in timpul incarcarii §i intre timp a simplificat
foarte mult constructia.

4. Comunicarea CAN este adoptatd pentru comunicarea internd cu o
stabilitate puternica.

5. Protocolul de comunicatie Ocppl.6j este adoptat pentru a comunica

cu serverul, oferind upgrade de la distantd, diagnosticarea la distanta a
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erorilor, Incarcare inteligents si alte caracteristici. Protocolul OCPP2.0

poate fi ulterior compatibil.

6. Sistemul pantograf adopti conexiunea automatd, nu este necesars
nicio persoansi speciald pentru procesul de incarcare, ceea ce rezolva
configurafia resurselor umane la incarcare in consecinti, iar problema
dificild a intaririi tradifionale a cablului conectorului si utilizarea incomods
la o temperatura mai mica de 20 de grade s-a rezolvat. Operatiunea de

incércare este simpla si eficients.

7. Componente certificate UE, adaptate intern, proiectate gi dezvoltate
in deplin conformitate cu cerintele Uniunii Europene, cu protectie ridicati

pentru siguranta.
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